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C-ITS DE QUOI PARLE T’ON ?
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Les C-ITS représentent une approche 
systémique et coopérative visant à améliorer 
la sécurité routière, l'efficacité du trafic et la 
durabilité environnementale grâce à 
l'échange d'informations en temps réel entre 
les véhicules, l'infrastructure et les autres 
usagers de la route.
Ils reposent sur une architecture distribuée 
comprenant plusieurs sous-systèmes 
interconnectés :
1. Unités embarquées véhicules (UEV)
2. Unités bord de route (UBR)
3. Centres de gestion du trafic
4. Dispositifs personnels des usagers
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• Services de sécurité routière

• Avertissement de travaux routiers :
• Informe les conducteurs des zones de travaux à l'approche.

• Notification de localisation dangereuse :
• Alerte sur les conditions routières dangereuses (verglas, obstacles, etc.).

• Alerte de véhicule d'urgence :
• Signale l'approche de véhicules prioritaires.

• Signalisation embarquée :
• Affiche les panneaux de signalisation directement dans le véhicule.

• Services de gestion du trafic

• GLOSA (Green Light Optimal Speed Advisory) :
• Conseille la vitesse optimale pour franchir les feux au vert.

• Priorité aux véhicules spécifiques :
• Accorde la priorité aux transports publics et véhicules d'urgence aux intersections.

• Information trafic et routage intelligent :
• Fournit des informations en temps réel sur les conditions de circulation.

• Services de collecte de données

• Données des véhicules sondes :
• Collecte des informations sur le trafic à partir des véhicules équipés



• + de 20 000 km de 
routes européennes 
ont été équipés avec 
la technologie ITS-G5 
en 2022

• 1 million de véhicules 
sont équipés de 
systèmes ITS-G5 en 
Europe

• Des unités bord de 
route (UBR) ont été 
installées dans 
plusieurs pays, 
notamment en France, 
en Allemagne, en 
République tchèque et 
en Autriche



COMMENT ÉVALUER UN SERVICE C-ITS ?

Équipe recherche systèmes de transports intelligents 7

•

•

•

•

•

•

•

•

•

•

•

•

•

•

•

•

•

•

•

•

•

•

•



8

•

•

•

•

•



Équipe recherche systèmes de transports intelligents 9

•

•

•

•

•



Équipe recherche systèmes de transports intelligents 10

•

•

•

•

•

•



•

•

•

•

•

•



•

•

SAFER LEVEL CROSSING BY INTEGRATING AND 
OPTIMIZING ROAD-RAIL INFRASTRUCTURE 
MANAGEMENT AND DESIGN



•

•

•

•

•

•

•

•

•

•

•

•

•

•

•




	Slide 1
	Slide 2
	Slide 3
	Slide 4: Les enjeux
	Slide 5
	Slide 6: Roadmap
	Slide 7
	Slide 8
	Slide 9
	Slide 10
	Slide 11: Cas pratique 1 : Glosa
	Slide 12: Cas pratique 2 : Passage à niveau connecté
	Slide 13: Le futur des C-ITS
	Slide 14

