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un centre de recherche collaborative pionnier des nouvelles mobilités

Institut pour la Transition Energétique créé en février

2014 mis en place dans le cadre du Programme

d’Investissements d’Avenir

VEDECOM contribue fortement au « Plan Véhicule Autonome » de la Nouvelle France
Industrielle (NFI)

Fondation partenariale de l’Université de Versailles Saint-Quentin-en-
Yvelines (UVSQ)
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CHIFFRES CLÉS / KEY FIGURES
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100 publications

23 brevets

10 thèses soutenues

Supported theses

2 logiciels déposés

Softwares deposed

30

millions /an

per year

175 collaborateurs

Employees

110 R&D
45 Doctorants
(PhD Students)
20 staff

50

membres &

partenaires
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CONTEXTE SOCIETAL A L ORIGINE DES NOUVELLES MOBILITES
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CHANGEMENT DES BESOINS DE MOBILITE PAR RAPPORT A L’AUTOMOBILE
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EFFETS TECHNOLOGIQUES DISRUPTIFS SUR L’AUTOMOBILE
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Non-
Traditional
entrants

New
Retail

Shift to
Asia

Alternative
fuels

Low cost
brands

Start-up
OEMs

Light-
weighting

Automated
driving

(level 0’2)
(1)

Fuel
Cells

Electrification

Shared
mobility

Connectivity

Automated
driving

(level 3-5)
(1)

Combustion
engine

advancement

Digital
experience

Source : Roland BERGER
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NIVEAUX D’AUTOMATISATION DE LA CONDUITE ENVISAGES DANS L’AUTOMOBILE
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REFERENCE INTERNATIONALE SUR LES NIVEAUX (SAE)

Driver
continuously
performs the
longitudinal
and lateral
dynamic
driving task

Driver
continuously
performs the
longitudinal or
lateral
dynamic
driving task

Driver must
monitor the
dynamic
driving task
and the
driving
environment
at all times

No intervening
vehicle system
active

No intervening
vehicle system
active

The other
driving task is
performed by
the system

The other
driving task is
performed by
the system

System
performs
longitudinal
and lateral
driving task in
a defined use
case

System
performs
longitudinal
and lateral
driving task in
a defined use
case

System performs
longitudinal and
lateral driving task
in a defined use
case. Recognizes
its performance
limits and requests
driver to resume
the dynamic
driving task with
sufficient time
margin.

System performs
longitudinal and
lateral driving task
in a defined use
case. Recognizes
its performance
limits and requests
driver to resume
the dynamic
driving task with
sufficient time
margin.

A
u
to

m
a
ti
o
n



D
ri

v
e
r

Level 0 Level 1 Level 2 Level 3 Level 4 Level 5
Driver Only Assisted Partial

Automation
Conditional
Automation

High
Automation

Full
Automation

Driver is not
required
during defined
use case

System
performs the
lateral and
longitudinal
dynamic
driving task in
all situations
in a defined
use case.

System
performs the
lateral and
longitudinal
dynamic
driving task in
all situations
in a defined
use case.

System
performs the
lateral and
longitudinal
dynamic
driving task in
all situations
encountered
during the
entire journey.
No driver
required.

System
performs the
lateral and
longitudinal
dynamic
driving task in
all situations
encountered
during the
entire journey.
No driver
required.

dynamic driving task.

Driver does not need
to monitor the
dynamic driving task
nor the driving
environment at all
times; however he
must be attentive to
and follow system’s
requests / warnings
to resume the
dynamic driving task.

*terms acc. to SAE J3016

Authorised by
Vienna convention

Not yet authorised by Vienna
convention
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ELEMENTS CONTRIBUANT A CETTE AUTOMATISATION DE LA CONDUITE (1/4)
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CameraObjet DétectionCameraObjet CommandeFusionTraitement

DétectionŒilObjet ActionIdentification / Lecture

Un parallèle entre la perception du véhicule autonome et la perception conducteur existe

Perception

Fusion

Analyse

Planification

Contrôle

>150 m
70 m

70 à 50 m

Chaine de Traitement des données capteurs

COUPLE CAPTEURS EMBARQUES – PUISSANCE DE TRAITEMENTS AU SERVICE DE l’ACTION
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ELEMENTS CONTRIBUANT A CETTE AUTOMATISATION DE LA CONDUITE (2/4)
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COUPLE HORIZON ELECTRONIQUE – CONNECTIVITE AU SERVICE DE l’ANTICIPATION

Motorway access assist

Active roadwork warning

Traffic scheduling
assist
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ELEMENTS CONTRIBUANT A CETTE AUTOMATISATION DE LA CONDUITE (4/4)
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LISIBILITE DE LA ROUTE EN SUPPORT ET REFERENCE
Vision Camera

Vision Lidar

Détection des
panonceaux

Qualite
Du marquage
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ELEMENTS CONTRIBUANT A CETTE AUTOMATISATION DE LA CONDUITE (3/4)
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NUMERISATION DE LA ROUTE EN REFERENCE



12ROADMAP DES INFRASTRUCTURES
POUR LES VEHICULES AUTONOMES A CONDUITE DELEGUEE PARTIELLE OU TOTALE
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Autoroutes & voies rapides
urbaines - Non Connectées

Autoroutes & voies rapides
urbaines connectées

Site propre TC
Connecté et supervisé

Mines & Zones industrielles supervisée

Route
Départementale

Espace protége
Zone piétonne

+ Accompagnateur

> 2030Before 2020 2020 - 2030

Ville
Connectée

Centre
Ville



13DANS LA CATEGORIE DES VEHICULES AUTONOMES INFERIEURS A 3,5T
UN MONDE AUTOMOBILE QUI SE SEGMENTE VITE
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14LES VEHICULES DU FUTUR AUTONOMES & CONNECTES
VERS UNE APPROCHE PLUS NORMEE DU SYSTÈME DE TRANSPORT ROUTIER
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• HIERARCHISATION des Réseaux Routiers (apte à la conduite automatisée ou non)

• STANDARDISATION au niveau:
• des Interfaces de communication numérique véhicule V2V ,V2I et I2I,
• des Equipements routiers en application, en installation et en gestion

patrimoniale numérique sous SIG,

• Tout en gardant une COMPREHENSION POUR TOUS ( Conducteur, Autres usagers
de la route et Automates de conduite)

Infrastructures normées et digitalisées



Ensemble pour accélérer les mobilités de demain !

Together to accelerate the mobility of tomorrow !

Merci de votre attention

Thank you for your attention


